Control de Movimiento

Solucion de problemas e interpretacion de
proyectos de Kinetix 5700

Curso
CCN202

Proposito

Al finalizar este curso, podra aplicar técnicas de
mantenimiento y solucién de problemas para
diagnosticar y corregir problemas comunes que
pueden ocurrir con un sistema de servo drive
Kinetix® 5700.

Practicara el funcionamiento y la solucion de
problemas del sistema a través de ejercicios
practicos utilizando la aplicacion Studio 5000 Logix
Designer®.

Sobre la base de las habilidades que desarroll6 en el
curso Fundamentos del control de movimiento
(CCN132), aprendera a mantener y solucionar
problemas.

Quien debe asistir

Las personas que necesitan mantener y solucionar
problemas de los sistemas de control de movimiento
Kinetix 5700 deben asistir a este curso.

Prerrequisitos

Para completar con éxito este curso, se requieren los

siguientes requisitos previos:
Finalizacion del curso Fundamentos de Control de
Movimiento (CCN132)

Finalizacion del curso Studio 5000 Logix Designer
Nivel 1: Fundamentos del sistema ControlLogix
(CCP146)

Duracion del curso
Tres dias.

AGENDA
Dia1

« Identificacion de los componentes fisicos de un sistema
Kinetix 5700

+ Recuperacion de informacion de estado del sistema
mediante el hardware Kinetix 5700

+ Recuperacion de informacion de estado del sistema
mediante un proyecto de Studio 5000 Logix Designer

+ Practica integrada: diagndéstico de un sistema Kinetix
5700

DiA 2

+ Solucién de problemas de comunicaciones fallidas para
un sistema Kinetix 5700

+ Prueba de cableado y senales para un sistema Kinetix
5700

+ Informacion de estado de tendencias para un sistema
Kinetix 5700 mediante un proyecto de Studio 5000 Logix
Designer

+ Acceso a una pagina Web de un sistema Kinetix 5700

+ Interpretacion del estado de movimientoy las
instrucciones de movimiento de movimiento en un
proyecto de Studio 5000 Logix Designer

DiA3
+ Solucién de problemas de codigo de aplicacion de Motion

integrado mediante un proyecto de Studio 5000 Logix
Designer

+ Practicaintegrada: Resolucion de problemas de una
aplicacion de control de movimiento para un sistema
Kinetix 5700

+ Extracciony reemplazo de un servo drive Kinetix 5700



